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SCHEMAT ELEKTRYCZNY ROZDZIELNI
STEROWNICZEJ PRZEPOMPOWNI

1. Obwody glowne i pomocnicze
2. Obwod sterowania

3. Listwa monitoringu X2

4. Sygnalizacja optyczna

5. Listwy zaciskowe X1, X2

6. Monitoring

Projekt Przepompownia typ 2xRB

MIKROMAD

Temat strony

Schemat :




OPIS OGOLNY

Podstawowym zadaniem rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej jest bezobstugowe automatyczne
uruchamianie pomp w zaleznoSci od poziomu Scieko6w w przepompowni.

Funkcje rozdzielnicy:

- sterowanie praca pomp : automatyczne lub reczne,

- naprzemienna praca pomp,

- pomiar poziomu $ciekow za pomoca sondy hydrostatycznej,

- sygnalizacja pracy i awarii pomp,

- zabezpieczenie pomp przed praca w ,suchobiegu”,

- awaryjne sterowanie praca pomp za pomocq dwoch wytacznikow ptywakowych ( w przypadku
awarii sondy hydrostatycznej lub regulatora),

- sygnalizacja optyczna stanébw awaryjnych,

- pomiar pragdu pomp,

- monitoring pracy przepompowni.

Zabezpieczenia szafy sterowniczej :

- zabezpieczenie réznicowopradowe ,

- zabezpieczenie przepieciowe,

- zabezpieczenie od zaniku badz zlej kolejnosci faz napiecia zasilajacego,

- zabezpieczenie zwarciowe silnika kazdej pompy,

-zabezpieczenie przeciazeniowe , termiczne , wilgotnoSciowe silnikéw pomp,
-zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe uktadu sterowania.

Dane techniczne :

Liczba zasilanych pomp 2

Rozruch pomp Bezposredni

Tryb pracy Automatyczny/Reczny/Rezerwowy

Rodzaj sterowania Sonda hydrostatyczna i dwa wylaczniki ptywakowe

Napiecie sterowania 12V DC



Opis dzialania
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Al O R A 0 R MRPS5 - regulator przepompowni

MRP 5 SA 2
SA2 - sterownik rezerwowy

P1/P2 - przekaznik 12 VDC

UKEF - uklad kontroli zgodnosci faz
Z1/Z2 - zabezpieczenia pomp

SM1A SM2A S1/8S2 - styki pomoc. stycznikow pomp
start x- przycisk startu recznego pompy x

WA SM1B SM2B stop x - przycisk stopu recznego pompy x

L6 O LO - poziom suchobiegu (WS)

L5 21 z2 L1 - poziom suchobiegu (MRP5)

L4 L2 - poziom wylacz pompy (MRPS5)

P1 P1 L3 - poziom zalacz pompe (MRP5)

L3 L4 - poziom zalacz pompe (MRPS5)

_ _ _ oV LS5 - poziom maksymalny (MRP5)

L2 = = Y L6 - poziom awaryjny (SA2)

L1 — WS - wylacznik plywakowy

LO - ~WS 0 _ WA - wylacznik plywakowy

- SH - SH - sonda hydrostatyczna

= SMxA - SMxB - wyl. pompy X- monitoring

B BN iki
: ; PL1/PL2 - przelaczniki AOR pomp
B S

Wybér trybu pracy kazdej z pomp odbywa sie za pomoca przelacznika rodzaju sterowania A/0/R .
Ustawienie przelacznika w potozenie ,,0” , powoduje odstawienie pompy.

TRYB AUTOMATYCZNY

Praca w trybie automatycznym jest mozliwa po ustawieniu przetacznikéw pracy w potozenie ,,A”.
Praca w trybie automatycznym steruje regulator MRP5 , pomiar poziomu $ciekéw dokonywany jest
za pomoca sondy hydrostatycznej z wyjSciem pradowym 4-20 mA .

Po przekroczeniu poziomu L3 (ZAL1) uruchamia sie pierwsza pompa i pracuje do momentu az
poziom Sciekéw nie obnizy sie do warto$ci L2 (WYL).

W nastepnym cyklu gdy poziom znowu osiggnie warto$¢ L3 (ZAL1) uruchomi sie druga pompa i
bedzie pracowata rowniez do poziomu L2 (WYL).

Naprzemienna praca zapewnia rownomierne wykorzystanie oraz kontrole sprawnosci pomp.

W przypadku gdy praca jednej pompy jest niewystarczajaca i poziom Sciekow wzrosnie do wartosci
L4 (ZAL2) wtedy po czasie zwloki ustawionym dla tego poziomu zalaczy sie druga pompa.

Obie pompy beda pracowaly do momentu az poziom $ciekéw nie obnizy sie do wartosci L2(WYL).
TRYB RECZNY

Praca w trybie recznym jest mozliwa po ustawieniu przelacznika pracy pompy w potozenie ,R”.
Pompe zalgcza sie przyciskiem START , a wylgcza przyciskiem STOP.

Praca pompy w trybie recznym jest mozliwa tylko do poziomu L1(SUCH) ustawionym na
regulatorze MRP5 , lub po przytrzymaniu przycisku START do poziomu L0 wyznaczonym przez
wylacznik ptywakowy suchobiegu WS.



TRYB REZERWOWY

Praca w trybie rezerwowym (awaryjnym) jest mozliwa po ustawieniu przelacznikow pracy w
potozenie ,,A”.

W przypadku awarii podstawowego systemu sterowania opartego na regulatorze MRP5 (awaria
sondy hydrostatycznej lub regulatora) sterowanie przepompowni samoczynnie przejmuje sterownik
rezerwowy SA2.

Gdy poziom Sciekow osiagnie warto$¢ L6 ( poziom awaryjny wyznaczony przez wylacznik
ptywakowy WA) , to po odliczeniu zwtoki ( 8 sek.) sterownik SA2 zalaczy pierwsza pompe.
Pompa ta bedzie pracowata dopdki styki wytacznika WA pozostaja zwarte plus czas zalezny od
nastawy jaka zostala wykonana w sterowniku SA2.

W nastepnym cyklu (po osiagnieciu poziomu L6) zostanie zalaczona druga pompa zapewniajgc tym
samym prace naprzemienna.

Jezeli podczas pracy jednej pompy styki wylacznika WA pozostang zwarte przez czas dhuzszy niz 3
minuty , to sterownik SA2 zalaczy druga pompe .

W trybie rezerwowym praca pomp zostaje zakonczona gdy uptynie czas wynikajacy z nastaw na
sterowniku SA2 lub poziom Sciekdw obnizy sie do wartosci L0 wyznaczonej przez wylacznik
ptywakowy suchobiegu WS.

Monitoring przepompowni
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Do monitorowania pracy przepompowni wykorzystuje sie transmisje GSM/GPRS.
Program do monitoringu jest wielostanowiskowy i zapewnia:

- powiadomienie SMS o awarii wysylane na telefon komérkowy ,

- mozliwo$¢ podgladu z pendrive'a , bez potrzeby instalacji programu na komputerze ,
- zliczanie motogodzin ,

- zdalne sterowanie pompami ,

- mozliwo$¢ ustawienia alarméw programowych (dtugo$¢ pracy pomp , ilo$¢ zaaczen) ,
- akumulatorowe podtrzymanie pracy monitoringu w wypadku zaniku zasilania ,

- wyliczanie wydajnosci chwilowej i dobowej ,

- zdalne ustawianie poziomow regulatora MRP5 |

- rejestracja pradu pomp,

- podglad zapis6w archiwalnych obiektu.
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Uklad sygnalizcji optycznej
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Zestawienie aparatury

Oznacz. Nazwa Opis Producent | Dokument |Sch. Kol.
Wi Przetacznik SIEC / AGREGAT Dokumentacja 1 1
FRP1 Wylacznik réznicowo - pradowy Dokumentacja 1 1
GNI1 Wtyk agregatu Dokumentacja 1 2
OPP1 Ogranicznik przepieé Dokumentacja | 2
Ql Wylacznik silnikowy Dokumentacja 1 3
Q2 Wylacznik silnikowy Dokumentacja 1 5
PK1 ZP2 Przekaznik kontroli pompy Mikromad Dokumentacja 1 4
PK2 ZP2 Przekaznik kontroli pompy Mikromad Dokumentacja | 6
F1 Zabezpieczenie nadpradowe B6 / obwod sterowania 230 V/ CKF1 Dokumentacja 1 6
F2 Zabezpieczenie nadpradowe B6 /ZS1/CKF1 Dokumentacja 1 6
F3 Zabezpieczenie nadpragdowe B6 / GS1/ CKF1 Dokumentacja 1 7
F4 Zabezpieczenie nadpradowe B6 / Gl Dokumentacja | 9
CKF1 Czujnik kolejnosci i zaniku faz Dokumentacja 1 7
KZ Przekaznik (cewka 230VAC /2 zestyki) Dokumentacja 1 7
ZS1 Zasilacz sieciowy 12 VDC/ 1A Dokumentacja 1 8
GSl1 Gniazdo 16A Dokumentacja | 9
B1 Termostat Dokumentacja 1 9
Gl Grzatka Dokumentacja 1 9
PA1 Przekaznik (cewka 12VDC /3 zestyki) - awaria P1 Dokumentacja 2 1
PA2 Przekaznik (cewka 12VDC /3 zestyki) - awaria P2 Dokumentacja 2 2
D 1N4007 Dioda gasikowa Dokumentacja 2 2,5,6
SA2 SA2 Sterownik rezerwowy Mikromad Dokumentacja 2 3
S1 Przetacznik AOR Pl Dokumentacja 2 4
S2 Przetacznik AOR P2 Dokumentacja 2 5
P1 Przekaznik (cewka 12VDC /3 zestyki) - praca P1 Dokumentacja 2 4
P2 Przekaznik (cewka 12VDC /3 zestyki) - praca P2 Dokumentacja 2 5




Zestawienie aparatury

Oznacz. Nazwa Opis Producent | Dokument |Sch. Kol.
START1 Przycisk startu P1 Dokumentacja 2 6
START?2 Przycisk startu P2 Dokumentacja 2 7
STOP1 Przycisk stopu P1 Dokumentacja 2 8
STOP2 Przycisk stopu P2 Dokumentacja 2 8
MRP5 MRP5 Regulator przepompowni Mikromad Dokumentacja 2 7
KM1 Styczni P1 (cewka 230 V AC) Dokumentacja 2 8
KM2 Styczni P2 (cewka 230 V AC) Dokumentacja 2 10
LM1 Licznik motogodzin P1 Dokumentacja 2 7
LM2 Licznik motogodzin P2 Dokumentacja 2 9
RC230V RC230V Uktad gasikowy stycznika Mikromad Dokumentacja 1 8,10
L1 Lampka LED - praca P1 (zielona 12 V) Dokumentacja 4 3
L2 Lampka LED - praca P2 (zielona 12 V) Dokumentacja 4 4
L3 Lampka LED - awaria P1 (czerwona 12 V) Dokumentacja 4 4
L4 Lampka LED — awaria P2 (czerwona 12 V) Dokumentacja 4 5
L5 Lampka LED — poziomsuchobiegu (czerwona 12 V) Dokumentacja 4 6
EPP(1) EPP(1) Elektroniczny przetwornik pradu pompy 1 Mikromad Dokumentacja 6 6
EPP(2) EPP(2) Elektroniczny przetwornik pradu pompy 2 Mikromad Dokumentacja 6 7
PS Przekaznik (cewka 12VDC /3 zestyki) - Poziom Suchobiegu Dokumentacja 2 3
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